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FLAPS V6 HBR (3P)

(pravostranné provedeni s otocnym prepinacem a 4-mi indikacnimi LED)
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1 Dulezité poznamky a varovani

Dékujeme Vam za zakoupeni vyrobku FLAPS V6 HBR. Pro spokojené a bezpecné uzivani
tohoto vyrobku prosim vénujte pozornost precteni CELEHO TOHOTO MANUALU, zejména
pak poznamkam a varovanim nize.

* Ackoliv byla fidici jednotka klapek FLAPS V6 HBR dilkladné testovana pro zajisténi
maximalni bezpecnosti ve vSech myslitelnych situacich, SPRAVNA FUNKCNOST
ZAVISI NA SPRAVNE INSTALACI A NASTAVENI.

«  Proto je NEZBYTNE PRECIST DUKLADNE a POCHOPIT CELY TENTO MANUAL.

« Uchovavejte tento manual v tisténé podobé v letounu pro pripad nouze nebo
prodeje letounu.

« TENTO VYROBEK NENI SCHVALEN PRO INSTALACI DO CERTIFIKOVANYCH
LETOUNU.

 Pilot IVll,JSf POCHOPIT ovladani tohoto vyrobku jesté pred prvnim letem.
NEPOUZIVEJTE vyrobek pokud si nejste jisti jak funguje !

« Nedovolte nepovolanym osobam jakoukoliv manipulaci s nainstalovanym vyrobkem.

« Po instalaci vyrobku, jesté pred prvnim letem, zapnéte VSECHNY mozné zdroje
elektromagnetického ruseni na palubé letounu a ujistéte se, ze pristroj spravné
funguije.

« Pouzivani pristroje v rozporu s timto manualem, v jiném zapojeni, mimo provozni
podminky apod., mlze zplsobit poruchu &i znieni pfistroje a ohrozit bezpecnost
letu.

« Pokud vyrobek opakované indikuje chybu, nepouzivejte jej a vypnéte jeho
napajeni ! (vyjimkou je prechod do bezpecnostniho manualniho rezimu pfi chybé
senzoru polohy, kdy Ize manualné ovladat polohu klapek)

e ZAMEZTE styku zarizeni s tekutinami a chemikaliemi

« Pred instalaci zkontrolujte mechanickou integritu zarizeni a jeho prislusenstvi

. Zatizeni NEROZEBIREJTE !

« Po instalaci peclivé zkontrolujte funkénost zafizeni a jeho instalace

« Zodpovédnost za instalaci je plné na instalujici osobé.

« Zodpovédnost za provedené ovladaci akce je pIné na obsluhujici osobé (pilotovi).
« Pokud nesouhlasite s poznamkami a varovanimi vyse, nepouzivejte tento vyrobek.

Spole¢nost LAMBERT ELECTRONIC s.r.o. si vyhrazuje pravo na zménu, vylepSeni produktu
¢i manualu bez predchozich ¢i naslednych upozornéni.
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2 Popis vyrobku
2.1 Pouziti vyrobku

Vyrobek FLAPS V6 je uréen pro elektrické ovladani vztlakovych klapek UL letound. Dodava
se vétsinou jako sada : elektronicka ovladaci jednotka + servo motor (v pfipadé motoru
bez interniho senzoru plohy : + senzor polohy + 2x ochranny koncovy spinac).

TENTO VYROBEK NENI SCHVALEN PRO INSTALACI DO CERTIFIKOVANYCH
LETOUNO.

2.2 Hlavni funkcionality vyrobku

Zakladni vycet hlavnich funkcionalit vyrobku:
« automatické najizdéni motoru (klapek) na preddefinované polohy
+ uzivatelsky nastavitelné polohy
 uzivatelsky nastavitelna funkce LBUS pinu (jedna z nize uvedenych)
o vystup pro ovladani podvozku
o vstup pro stmivani indikac¢nich prvk( zafizeni

* moznost vyuZit jako senzor polohy pozi¢ni senzor Honeywell fady RTY (automaticky
detekovano zarizenim)

 inteligentni detekce poruch snimace polohy, motoru, podpéti, vysoké teploty a
dalSich

+ indikace provoznich a chybovych stavi

2.3 Vstupy

Ridici jednotka klapek disponuje nasledujicimi vstupy:
 vstupy napajeni zarizeni z palubni sité letounu
 vstup pro pripojeni senzoru polohy
+ 2 vstupy pro volitelné koncové spinace
« vstup pro signal stmivace (sdileno s funkci vystupu do RJ podvozku)
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2.4 Ovladaci prvky

Ridici jednotka klapek disponuje nésledujicimi oviadacimi prvky:
« otocny prepinac se 3mi az 4mi pozicemi (dle typu)
» 2 tlacitka SET

2.5 Vystupy
Ridici jednotka klapek disponuje nasledujicimi vystupy:
« vystup pro napajeni motoru
« vystup do RJ podvozku (sdileno s funkci vstup pro signal stmivace)

2.6 Indikace
Ridici jednotka klapek disponuje nasledujicimi indikaénimi prvky:

* 4x dvojbarevna LED (pozice odpovidaji otocnému prepinaci, pomoci kombinovani se
dosahuje celkem 3 barev - oranzova, cervena, zelend)

Indikace je v tomto manualu znazornéna piktogramy s nasledujicim
vyznamem:

O LED sviti néjakou barvou (oranzova, cervend, zelend)

@ LED nesviti

O LED pomalu (1x/s) blika nékterou barvou (oranzova, Cervena, zelena)
(l]) LED rychle (5x/s) blika nékterou barvou (oranzova, Cervena, zelend)
O LED pomalu (1x/s) stridavé blika dvéma barvami

@ LED rychle (5x/s) stfidavé bliké dvéma barvami

2.7 Ochrany
Ridici jednotka klapek disponuje nasledujicimi ochranami:
« ochrana proti prepdlovani
« ochrana proti prepét'ovym Spickam obou polarit
« ochrana proti ruseni a zkratu na vstupu potenciometru
« ochrana proti podpéti
« ochrana proti vysoké teploté
« ochrana proti zkratu na vystupu pro motor
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2.8 Popis ovladaciho panelu
2.8.1 Ovladaci panel HBR (4 ovladaci pozice)

pozice 0 s indikacni LED

packa otocného pozice 1 s indikacni LED

plepinae  —__ ol

(sméfuje na
nastavenou
pozici)

tlacitko SET (UP)

tlatitko SET (DOWN)

pozice 2 s indikacni LED

pozice 3 s indikacni LED
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2.8.2 Ovladaci panel HBR 3P (3 ovladaci pozice)

Panel ma 4 indikacni led, stejné jako zakladni provedeni HBR, avSak packou otocného
prepinace Ize otacet pouze mezi pozicemi 0 az 2. Pozice IND je pouze indikacni LED.

pozice 0 s indikacni LED

packa otoného pozice 1 s indikacni LED
prepinace

(sméfuje na
nastavenou
pozici)

tlatitko SET (UP)

tla&itko SET (DOWN)

pozice 2 s indikacni LED

pozice IND s indikacni LED
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2.8.3 Rozdily mezi variantami HBR a HBR 3P a jak ¢ist tento
manual pfi pouziti varianty HBR 3P

« Indikace poruch je totozna jako u varianty HBR se 4-mi pozicemi

o pouze oznaceni LED na pozici 3 je u této varianty zménéno na IND, tj. kdekoliv
se v tomto manualu objevi zminka o LED 3, plati to stejné pro IND, tj. 3=IND

- ve firmwaru (FW) verze 2.01 ovladaci jednotky (uvedena na vyrobnim stitku,

aktualni verze k datu vydani tohoto manualu) plati nasledujici vyjimky z fukncionalit
pro HBR 3P:

o bezpecnostni rezim umoznuje diky absenci pozice 3 pouze zvedani klapek do
polohy 0°

o prejezd za okrajovou polohu 2 neni indikovan blikajici LED 2

o nelze provést zrcadlové nastaveni poloh, tj. poloha 0 musi byt vzdy pri
zasunutém pistu aktuatoru
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3 Specifikace

3.1 Elektrické specifikace

FLAPS_V6_HBR_datasheet_manual_CZ.odt

parametr hodnota jednotka |poznamka

napajeci napéti Vin 11+ 16 v

spotieba (typ) 0,5 w pii 12V napéjeni, klidovy rezim bez poruch, motor
stoji na zadané pozici, bez dimmovani

proud zatézi-motorem (max) 9 A vy$8i proud aktivuje nadproudovou ochranu

jmenovity proud motoru Linak 4,6 A typ LA12

rozsah stmivaciho signdlu na 10 + 16 v

vstupu prislusenstvi DIMBOX

odpor senzoru polohy 8+12 kQ rezistivni provedeni senzoru

POZNAMKA Vyse uvedené specifikace plati pro oviddaci jednotku, pfipadné pro aktudtor Linak LA12

3.2 Mechanické specifikace

parametr hodnota jednotka |poznamka

vaha samostatné ovladaci 144 g

jednotky

vaha aktuatoru Linak LA12 s 1m 833 g

kabelu

vaha pfislusenstvi DIMBOX TBD g

rozméry samostatné ovladaci 60 x 60 x 65 mm

jednotky

rozméry aktudtoru Linak LA12 266 x 85 x 50 mm Veetné upeviiovacich ok, zataZend pistnice
rozméry pfislusenstvi DIMBOX 42x12x 16 mm
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3.3 Provozni podminky

parametr hodnota jednotka |poznamka
provozni teplota -30 + +75 °C

provzni vihkost 10+ 90 %RH bez kondenzace
provozni atm. tlak 800 + 1100 hPa

kryti IP20 -

POZNAMKA Vyse uvedené specifikace plati pro oviddaci jednotku.

3.4 Zivotnosti a zaruka

Vyrobek je navrzen, s ohledem na Ucel pouziti, na dlouhou zivotnost, vyssi nezZ je Zivotnost
planovana (vice viz nize).

Vyrobce LAMBERT electronic s.r.o. véak DURAZNE DOPORUCUJE pii dosazeni
planované Zivotnosti (nékterého z parametrli nize), nebo nejpozdéji po 10ti
letech od nakupu, vyrobek vyménit za novy kus.

parametr Zivotnost poznamka

letové hodiny zafizeni 5000 h

motohodiny motoru 500 h pretizeni motoru snizuje zivotnost na 20%
otoceni prepinace 30 tis otoceni

cykly snimace polohy 15 tis prejeti drahy snimace jednim smérem

Pozn.: Vyse uvedené parametry plati pfi dodrZeni pfedepsanych provoznich parametrd (napajeci napéti,
provozni teplota atd.). Tyto parametry jsou v zafizeni zaznamendvany a pfi pfipadné reklamaci
vyhodnocovany.

Vyrobce poskytuje zaruku 24 mésict od data zakoupeni vyrobku. PfekroCeni nékterého z
vySe uvedenych parametrl Zivotnosti ukoncuje zaruku, pokud by k tomuto doSlo dfive nez
uplyne zarucni Ihlta od zakoupeni vyrobku.

Zaruka dale zanika v okamziku pouziti vyrobku v rozporu s timto manualem !
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3.5 Testy dle DO-160G

TENTO VYROBEK NENI SCHVALEN PRO INSTALACI DO CERTIFIKOVANYCH
LETOUNU.

Na ovladaci jednotce byly v akreditované zkuSebné provedeny nasleduji zkousky dle
DO-160G, jejichz kritéria splnila:

Nazev zkousky kapitola kritérium poznamka
Teplota a vyska 4 B1

Zména teplot 5 B1

Provozni otfesy a bezpecnost pfi narazu 7 A

Vibrace 8 R-B4

Magnetické ucinky 15 A

Ovlivnitelnost VF signaly 20 TT

Vlyzafrovani VF energie 21 B
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4 Instalace do letounu

Vénujte prosim zvySenou pozornost montazi a zapojeni vSech komponent ovladace klapek
pfi instalaci do letounu. Je to ddlezité pro spravnou funkci zafizeni a bezpecnost letounu.

4.1 Mechanicka montaz

Na nacrtu nize jsou zakdtovany rozméry potfebné pro montaz ovladaci jednotky FLAPS V6
HBR do palubni desky letounu.

47 mm

47 mm 60 mm

?56,6 mm
RN

60 mm

Montazni otvory jsou se zavitem M3 a hloubkou zavitu 4 mm.
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4.2 Montaz senzoru polohy

Pokud v instalaci pouzijete aktuator bez integrovaného senzoru polohy, je nutné pouZit
externi senzor polohy, ktery bude PEVNE mechanicky vazany na pistnici aktuatoru, aby
ovladaci jednotka méla nezkreslenou informaci o poloze aktuatoru.

mechanicka

AKTUATOR | vazba [ | SENZOR
(MOTOR) POLOHY

POZOR! Senzor polohy musi byt mechanicky vazan tak, aby pfi plném vysunuti ¢i piném
zasunuti pistnice byl senzor polohy stale v platném rozsahu své drahy a zbyvalo k jeho
okraji alespon 5%. (Napr. rotacni senzor Honeywell RTY050 ma rozsah od -25°do +25°,
vyuzijte tedy rozsah od -22,5° do +22,5°)

POZOR! Ujistéte se, 7e senzor polohy je spravné namontovan a montaz je SPOLEHLIVE
zajisténa proti samovonému uvolnéni.
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4.3 Montaz aktuatoru

PLNY MECHANICKY ROZSAH
POHYBU PISTNICE AKTUATORU

AKTUATOR
(MOTOR) O O

POZICE O POZICE 3 (POZICE 2 pro HBR 3P)

Pri instalaci aktuatoru dodrzte nasledujici body:

e pro plnou vychylku klapek vyuzijte plny mechanicky rozsah pojezdu pistnice
aktuatoru, konstrucni prvky ovladani klapek prizplisobte tak, aby pfi nulovych
klapkach (pozice 0) byl aktuator (pistnice) co nejvice zatazen, pfi plnych klapkach
(pozice 3, pripadné pozice 2 pro HBR 3P) co nejvice vytazen

« ovérte samosvornost aktuatoru v jednotlivych pozicich 0,1,2,(3) (vSechny pozice -
dle pouzité ovladaci jednotky) s ohledem na maximalni konstrucni zatizeni klapek
pfi letu; pokud tlak prekondva samosvornost, pouzijte aktudtor s vysSi
samosvornosti

POZOR! Pfi nedodrzeni vyse uvedenych bodli miize v meznich situacich dojit az
k poskozeni letounu/klapek

POZOR! Pokud aktuator neni vybaven vnitinimi koncovymi spinadi, je NEZBYTNE tyto
spinace instalovat externé. Vice o tom v prislusné kapitole o elektrickém zapojeni.

POZOR! Pokud vyuZijete pri instalaci externi koncové spinace, je nezbytné zajistit, aby
spolehlivé doslo k jejich aktivaci jesté pred tim, nez pistnice aktuatoru narazi na jeden ze
svych koncl. Volte tedy umisténi koncovych spinacli s dostatec¢nou rezervou.

POZOR! Pokud vyuZijete pfi instalaci externi koncové spinace, ujistéte se, ze dochazi k
jejich aktivaci na koncich drahy a to i v pripadé, ze dojde k jejich drobnému uvolnéni,
povoleni Sroubkd, popt. jinym defektlm na spinacich ¢i na konstrukénich prvcich letounu.
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4.4 Elektrické zapojeni

Na zadni strané zarizeni se nachazi 10-ti pinovy konektor Molex Mini-Fit JR, ktery slouzi k

pripojeni aktuatoru, seznoru polohy, koncovych spinacli, LBUS pinu, napajeni.

Pohled na zadni stranu a konektor s ocislovanymi piny je na obrazku nize:

[ 1
109l 8l 7]l e
51 a4l 3| 2] 2]

pohled na konektor v ovladaci jednotce

v

spousténi klapek

C. pinu |Nazev signalu Popis Poznamka
1 LIMSW_UP Koncovy  spinac proti|pfi prevracené orientaci klapek
zvedani klapek opacné
2 LIMSW_DOWN Koncovy  spinaC  proti|pfi prevracené orientaci klapek

opacné

3 POT_HI napaj. senzoru polohy (+)

4 POT_MID signal senzoru polohy

5 POT_LOW napaj. senzoru polohy (-)

6 Vv (+12V) napajeni ovladaci jednotky

7 ouTB vystup B na motor (+) pro pohyb klapek dol

8 LBUS sbérnice LBUS nastavitelna funkce

9 OUTA vystup A na motor (+) pro pohyb klapek nahoru
10 GND napajeni ovladaci jednotky

POZOR! V napajeni pouzijte vhodné dimenzovanou pojistku.

POZNAMKA Doporucujeme vyuzit stinénou kabeldZ, zejména pro motorové vodice (pro
snizeni vyzarovaného ruseni z motoru). Stinéni pripojte na GND a to POUZE na strané u
ovladaci jednotky. NIKDY na obou koncich !
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441 Elektrické zapojeni s aktuatorem s vnitfnim senzorem polohy
a koncovymi spinaci

Pokud Vami pouzity aktuator obsahuje senzor polohy i koncové spinace, zapojte ovladaci
jednotku podle nasledujiciho schématu.

>

= 1

2 2

_g GND

D 10

5 6 VIN (+12V)

S AKTUATOR
@ 3 (MOTOR)
8 4 s mtern!ml_
- 5 kongoyynu
e spinagi a
%ﬁ 9 senzorem
c 7 polohy
®)

x

POZOR! Vzdy nejprve vyhledejte dokumentaci pouZitého aktudtoru a dle ni identifikujte
prislusné signaly pro motor a senzor polohy. Nasledné propojte s prisluSnymi piny
konektoru ovladaci jednotky, jez jsou popsany v tabulce v kapitole 4.4.

POZOR! Pokud nebudou piny 1,2 z vnéjsku v instalaci propojeny na GND,
nebude ovladaci jednotka spravné fungovat !

POZOR! Vzdy po zapojeni nejprve s opatrnosti ovérte, ze aktuator posouva klapkami
zamySlenym smérem a nikoliv naopak. Pokud pohybuje naopak, jsou pravdépodobné
prohozeny vodi¢e motoru. Tento test je vhodné provést BEZ pripojeného senzoru polohy,
kdy se ovladaci jednotka dostane do Bezpecnostniho (manualniho) rezimu a nevstupuje
tedy do tohoto testu potencialné obracené zapojeny senzor polohy.
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4.4.2 Elektrické zapojeni s jednoduchym aktuatorem, externim
senzorem polohy a koncovymi spinagi

Pokud Vami pouZzity aktuator NEOBSAHUJE senzor polohy ani koncové spinace, je
NEZBYTNE JE ZAPOJIT EXTERNE. Zapojte ovladaci jednotku podle nasledujiciho
schématu, na kterém je priklad s externimi koncovymi spinai a senzorem polohy
Honeywell RTY050.

g 1 [——— o7 KONC.SP.DOLU

8 2 —o__q KONC. SP. NAHORU

g 10 GND

- 6 VIN (+12V)
ol

©

S 3 2 SENZOR
= 4 3  POLOHY
= 5 1  RTYO050
X 9 AKTUATOR
S 7 (MOTOR)
X

POZOR! Vzdy po zapojeni nejprve s opatrnosti ovérte, Zze aktuator posouva klapkami
zamysSlenym smérem a nikoliv naopak. Pokud pohybuje naopak, jsou pravdépodobné
prohozeny vodi¢e motoru. Tento test je vhodné provést BEZ pripojeného senzoru polohy,
kdy se ovladaci jednotka dostane do Bezpecnostniho (manualniho) rezimu a nevstupuje
tedy do tohoto testu potencialné chybné zapojeny senzor polohy.

POZOR! Vzdy jesté pred finalnim pfipevnénim kazdého z koncovych spinacl ovérte, ze
zastavuje pohyb aktuatoru pro dany smér, ktery ma chranit. Pokud zastavuje opacny
smér, pak zaménte elektrické propojeni spinacl - tj. prohodte piny 1 a 2 na konektoru
ovladaci jednotky.

POZOR! Pokud pouzivate digitalni elektronicky senzor polohy (jako napf. RTY050), dbejte
na spravnou polaritu napajeni. VZdy pfectéte manual k senzoru (rozdilné pfifazeni pinl u
EU a US verzi). Ridte se tabulkou v kap. 4.4 tohoto manualu popisujici piny na konektoru
ovladaci jednotky.
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44.3 Elektrické zapojeni pro stmivani indika€nich prvka ovladaci
jednotky

POZOR! Nikdy nepripojujte stmivaC primo do ovladaci jednotky (bez
prediazeného prislusenstvi DIMBOX) !!! Mlize dojit k nevratnému poskozeni
ovladaci jednotky !

Na obrazku nize je zapojeni pro stmivani indikacnich prvkl, kde je znazornén zplsob
pripojeni stmivace pres DIMBOX (prislusenstvi k ovladaci jednotce FLAPS V6 HBR).

>
<

pre}

o

c

3 10 GND oUTs
— 6 VIN (+12V) STMIVAC s
3 kladnym
g spinanym
(—>3 IN vystupem

ouT

B 8 DIMBOX GND GND

<

[}

c

o

X

POZOR! Schéma vySe kvlli jednoduchosti neobsahuje dalsi ddlezité prvky a propoje
zminované v predchozich kapitolach ! Pouze ty, které jsou nutné k vysvétleni zapojeni pro
stmivani indikacnich prvkd.

POZOR! Pro vyuziti funkce stmivani indikacnich prvkl musite ovladaci jednotku
nakonfigurovat dle kapitoly 5.5 Rezim nastavovani zafizeni.

DIMBOX ma pevné vyvedeny vodice oznacené popisky, vice info v tabulce nize:

Popisek na vodici | Popis funkce signalu Poznamka
ouT Vystup z DIMBOX do LBUS vstupu ovladaci jednotky FLAPS V6
IN Vstup kladného signalu|Stmiva¢ se spinanym kladnym signalem,

stmivae PWM 10 + 16 V, | pfipojeny na stejny GND potencidl jako ovladaci

80 + 200 Hz jednotka
GND napajeni (-) pripojeny na stejny GND potencial jako ovladaci

jednotka
IN
ouT
DIMBOX GND
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5 Popis funkci

5.1 Bézny rezim — automaticky

« ihned po zapnuti provede ovladaci jednotka inicializacni sekvenci, kterou indikuje
postupnym rozsvicenim vSech LED nejprve cervenou barvou, nasledné pak
postupné zménou barvy jednotlivych LED z Cervené na zelenou; na konci inicializaci
sekvence vsechny LED zhasnou

o tato inicializacni sekvence umozni ovéfit, ze vSechny LED diody zafizeni funguiji,
zvlast’ Cervena a zelena barva (oranzova vznika spojenim obou)

« po inicializacni sekvenci zarizeni vyCkava na povel bez ohledu na to, jestli se klapky
nachazeji v poloze odpovidajici prepinadi, ¢i nikoliv

o aktualni redlna poloha klapek je indikovana prislusnou LED diodou polohy (vice
info v tabulce indikace poloh nize v této kapitole)

« s otoCenim otocného prepinace do nékteré z pozic 0,1,2,(3) (odpovidajicich
poloham klapek 0°, 10°, 20°, 30°; pripadné jinému stupnovani dle uzivatelského
nastaveni a pouzité varianty HBR nebo HBR 3P, kterd ma jen pozice 0-2) jednotka
zahadji automatické prestaveni klapek pomoci elektrického aktuatoru do pozadované
pozice

« prdbéh prestavovani je indikovan oranZoveé sviticimi LED diodami jednotlivych pozic
klapek, kterymi je aktudlné projizdéno az do zastaveni na zadané pozici
indikovaného zelenou barvou LED diody prislusejici k dané pozici

Tabulka indikace polohy klapek:

indikace vyznam poznamka
O sviti klapky se nachazeji v rozmezi pozice

prislusné  LED diody (zastavené i v

pohybu)
. sviti klapky se nachazeji presné na prepinacem

nastavené pozici a stoji

blika 1x/s klapky se nachazeji za polohou prislusné indikuje se u krajnich pozic 0 a
pozice - LED diody (mimo rozsah poloh|3 (2 pro HBR 3P)

omalu , - e
P ) nastavenych pozicim 0,1,2,(3)) a stoji
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5.2 Chyby a poruchy

Zarizeni je schopné detekovat rlzné typy chyb a poruch. Tyto chyby a poruchy jsou
indikovany LED diody a u vétSiny poruch dochazi k zablokovani funkce zafizeni v bézném
(automatickém) rezimu.

Vyjimkou jsou zejména nasledujici chyby poruchy:

* Porucha Nadproud motoru

o po otoceni otocného prepinace je porucha vymazana a zafizeni oCekava dalsi
povel

o pokud se tato porucha neustale opakuje, je pravdépodobné zavada na motoru,
elektroinstalaci nebo v mechanice letounu; zafizeni vypnéte a nepouzivejte

o reset napajeni taktéz vymaze tuto chybu
* Porucha Senzoru polohy

o po indikaci této poruchy a nasledném otoceni otocného prepinace do nékteré z
poloh 1 nebo 2 dojde k prepnuti do Bezpecnostniho (manualniho) rezimu, ktery
je blize popsan v prislusné kapitole tohoto manualu

o pokud dojde k odstranéni/odeznéni této chyby, je automaticky vymazana a
zarizeni se samo vrati do bézného (automatického) rezimu

+ Chyba Timeout dojezdu na polohu

o po otoceni otocného prepinace je porucha vymazana a zafizeni se samo vraci do
bézného (automacického) rezimu a ihned zacina vykonavat prestaveni klapek do
pozice prislusné aktualnimu nastaveni otocného prepinace

o reset napajeni taktéz vymaze tuto chybu

Ostatni poruchy, az na vyjimky, zlstavaji platné az do odeznéni jejich priciny.

Podrobny seznam chyb a poruch, jejich pficin, indikace, zplsobu odstranéni atd., se
naléza v posledni kapitole tohoto dokumentu.

POZOR! Pokud se zarizeni trvale nachazi v poruse a neni mozné ji odstranit, vypnéte
zarizeni a nepouzivejte jej. Nasledné provedte kontrolu mechanické zastavby, elektrického
zapojeni atd.

22/33



(30 LAMBERT FLAPS_V6_HBR_datasheet_manual_CZ.odt

ELECTRONIC

5.3 Bezpeénostni rezim — manualni

Po indikaci Poruchy Senzoru polohy a nasledném otoceni otocného prepinace do nékteré z
pozic 1 nebo 2 dojde k prepnuti do Bezpecnostniho (manualniho) rezimu, ktery je blize
popsan v této kapitole.

Bezpecnostni rezim je indikovan trvalym svitem cervenych LED 1 a 2 a
blikajicimi zelenymi LED 0 a 3 (viz. nasledujici obrazek)

Manualni ovladani aktuatoru klapek pak probiha pomoci nékteré z nasledujicich voleb
uskutecnénych pomoci otocného prepinace:

« pozice 0: aktuator pohybuje klapkami smérem k poloze 0°
« pozice 1 a 2: aktuator zastavi a stoji
« pozice 3: aktuator pohybuje klapkami smérem k poloze 30°

POZOR! Je nezbytné, aby obsluha vizualné kontrolovala pohyb a polohu klapek po celou
dobu jejich pfestavovani v bezpecnostnim (manualnim) rezimu ! Po dosazeni pozadované
polohy klapek VZDY prepnéte otocny prepinac do pozice 1 nebo 2, kde aktuator zastavi a
zlstava stat.
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5.4 Rezim nastavovani zarizeni

Tento rezim slouzi k servisnimu nastaveni funkci a parametrl zafizeni. ZaFizeni
umoznuje nastavit tyto parametry a funkce:

 fukncionalita LBUS pinu (vystup ovladani podvozku / vstup pro stmivani indikacnich
prvk()

Pro vstup do rezimu je nutné provést nasledujici posloupnost Ukon(:
1) zafizeni ve vypnutém stavu (vypnuté napajeni)
2) provést a stale drzet dvojstisk tlacitek SET
3) zapnout napajeni zafizeni

4) pockat nékolik sekund az probéhne inicializacni sekvence a nasledné se rozsviti
vSechny LED diody oranzové ¢i ¢ervené

5) pustit tlacitka SET

Po vstupu do rezimu nastavovani maji ovladaci a indikacni prvky tyto funkce:
« otocny prepina¢ = volba funkce/parametru, ktery se edituje, dana polohou packy
prepinace
 tlacitka SET = zvySovani a sniZzovani nastavené parametrické volby

« LED diody = dCiselna indikace nastavené hodnoty parametrické volby (v binarnim
kédu, kde oranZova je 0 a Cervena je 1)

Prehledova tabulka moznych nastaveni:

Nazev funkce/parametru parametricka | funkce/hodnota
volba
Funkcionalita pinu LBUS 0* vystup ovladani podvozku
(pozice prepinace 0) 1 vstup pro signal stmivani indikacnich prvkd
2 REZERVA, NYNI NEIMPLEMENTOVANO
3** REZERVA, NYNI NEIMPLEMENTOVANO

* hodnota prednastavend z vyroby

** nelze prepinacem navolit u varianty HBR 3P
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Orientacni tabulka binarnich stavli (hodnoty 0 az 3, dalSi pfipadné hodnoty analogicky):

(decimalni) binarni hodnota vizualizace barev indikacnich LED pro
hodnota parametrické volby danou parametrickou volbu
parametrické
volby
0 0000

1 0001
2 0010
3 0011

Pro uloZeni nastaveni a ukonceni nastavovaciho rezimu je nutné provést
nasleduijici posloupnost UkonU:

1) provést rychly dvojstisk tlacitek SET a podrzet jej

o rozblikaji se vSechny LED diody stfidavé oranZové a zelené a do cca 2 sekund
vSechny zhasnou — toto indikuje Uspésné uloZeni vSech nastaveni

2) po pusténi dvojstisku tlacitek SET pak zafizeni prechazi do bézného klidového
rezimu

POZOR ! Pokud v prlibéhu nastavovaciho rezimu dojde ke ztraté napajeciho
napéti, zmény se neulozi ! a pFi pristim zapnuti zafFizeni pobézi s plivodnim
nastavenim.

POZOR ! Vyvarujte se ztraté napajeciho napéti v prtibéhu ukladani nastaveni
(stridavé blikani oranz/zel vSech LED — mohlo by dojit nespravnému ulozeni dat
nebo dokonce k poskozeni zarizeni)
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5.5 Rezim programovani poloh

Tento rezim slouzi k presnému nastaveni (pfipadné doladéni predprogramovanych) pozic,
na které se prestavuje (vysouva a zasouva) aktuator respektive k nému pripojené klapky.

Ovladaci jednotka obsahuje z vyroby predprogramované pozice, pricemz pozice 0
odpovida plnému zasunuti aktuatoru.

POZN: Poloha kazdé z pozic (0,1,2, piipadné 3 u varianty HBR) se programuje ZVLAST.

POZOR! VSechny poruchové stavy rusi i zamezuji programovaci reZim, s vyjimkou
Chyby naprogramovanych pozic, ktera AZ po spravném naprogramovani vsech pozic
vymizi (a proto z principu nem{ze blokovat Rezim programovani poloh).

Pro naprogramovani jedné konktréni pozice je nutné provést nasleduijici postup:
« nastavit otocny prepinac na pozici zamyslenou k programovani

- proveést dvojstisk tlacitek SET a drzet aZ do doby, nez se LED dioda prislusné
programované pozice rychle rozblika oranzové (blika frekvenci cca 5x/s)

« ukoncit dvojstisk tlacitek SET (nyni je aktivni programovaci rezim)

« stiskem jednoho z tlacCitek SET posunovat pistnici aktuatoru na poZzadovanou
polohu

o k posuvu pistnice dochazi pouze pri stisknutém tlacitku, po ukonceni stisku
aktuator zastavi

o pokud programujete pozici, kterou potfebujete az na samém mechanickém
okraji rozsahu drahy pistnice, tj. na nékterém z dorazii s aktivovanym
koncovym (roz)spinacem, po dojeti na doraz nepoustéjte tlacitko SET,
kterym jste polohy dosahli, ale drzte jej az do doby nez se rychlé (5x/s)
oranzové blikani prislusné LED zméni na rychlé (5x/s) stfidavé blikani oranzové
a zelené barvy prislusné LED (cca 3 sekundy od dosazeni dorazu)

= timto ovladaci jednotce potvrdite, Ze dojezd ma byt az na mechanickém
dorazu

= pokud toto neprovedete, dojezd az na doraz nemusi fungovat
+ ukoncit stisk nékterého z tladitek SET
« provést dvojstisk tlacitek SET a drzet

o pozici prislusna LED zméni blikani na pomalé stfidani barev oranzova a zeleng,
obé barvy se vystfidaji cca 1x/s (probihaji vypoCty a ukladani naprogramované
pozice do paméti zarizeni)

o cca po 2 sekundach LED zhasne
« po zhasnuti LED ukoncit dvojstisk tlacitek SET (programovaci rezim je opustén)
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Tuto vySe popsanou sekvenci zopakujte u vSech pozic, které chcete naprogramovat Ci
doladit.

DULEZITA POZNAMKA : Pokud pFeprogramovavate poradi pozic zrcadlové proti
tovarné nastavenému (pozice 0 odpovida zasunutému aktuatoru), ihned po
uloZeni prvni upravované pozice na opacny konec drahy pistnice dojde k
indikaci Chyby programovanvch poloh. Toto NENI NA ZAVADU ! Ovladaci
jednotka kontroluje, Ze polohy Jednotllvych pozic jsou po sobé ]douq
POSTUPUJTE DALE programovanlm DALSICH POZIC. Po preprogramovani
posledni z pozic dojde k vymizeni Chyby programovanych poloh (samoziejmé
pokud jsou polohy po sobé jdouci a neprekryvaji se).

POZOR ! Polohy jednotlivych pozic nesméji byt prehazeny ani se nesméji
prekryvat (nejblize na 2mm pohybu pistnice). Zafizeni tuto podminku
kontroluje a pri nedodrzeni vyhlasi Chybu programovanych poloh. Dodrzeni
této podminky je nezbytné pro spravnou funkci zarizeni.

POZOR ! Pokud v pribéhu Rezimu programovani poloh dojde ke ztraté
napajeciho napéti, zmény pravé programované polohy se neulozi ! a pri pristim
zapnuti zaFizeni pobézi s plivodnim nastavenim.

POZOR ! Vyvarujte se ztraté napajeciho napéti v pribéhu ukladani nastaveni
(stridavé blikani oranz/zel LED u nastavované polohy — mohlo by dojit
nespravnému uloZeni dat nebo dokonce k poskozeni zarizeni)
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5.6 Vystup pro ovladani podvozku

Pokud je funkce LBUS pinu nastavena jako vystup pro ovladani podvozku (vychozi tovarni
prednastaveni), pak chovani vystupu je v zavislosti na nastaveni otocného prepinace
nasleduijici:

« prepnuti otocného prepinace do polohy 2 nebo 3 vystup LBUS aktivuje
« prepnuti otocného prepinace do polohy 0 nebo 1 vystup LBUS deaktivuje

POZOR! Vystup pro ovladani podvozku je urcen vyhradné k pripojeni na
prislusny vstup Fidici jednotky podvozku vyrabéné firmou LAMBERT
ELECTRONIC s.r.o.

5.7 Stmivani indikac¢nich prvku

Stmivani indikacnich prvk(d je mozné pouze za spinéni nasledujicich podminek:
« k ovladaci jednotce FLAPS V6 HBR je pripojeno prislusenstvi DIMBOX
 ovladaci jednotka byla nakonfigurovana do rezimu stmivani pro pin LBUS

 vstup prislusenstvi DIMBOX je pripojen na vystup stmivace (dimmeru), ktery je na
spolecném potencidlu jako DIMBOX a jednotka FLAPS a jeho vystupem jsou kladné
pulsy PWM prislusné napét'ové urovné a frekvence

Pri vypnutém stmivaci, nastaveném na minimum, ¢i odpojeném, jednotka udrzuje interné
nastavenou minimalni funkéni intenzitu indikacnich prvkd — tj. indikacni prvky nikdy
nezhasnou UplIné.

POZOR! NIKDY nepripojujte stmivac (dimmer) pfimo na ovladaci jednotku
FLAPS ! Vzdy pres prisluSenstvi DIMBOX. Pri nedodrzeni je velmi
pravdépodobné poskozeni jednotky FLAPS.
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6 Chyby a poruchy, odstrannovani zavad

6.1 Indikované chyby a poruchy

Ovladaci jednotka FLAPS V6 HBR miZe indikovat aZ 4 typy zavaznych poruch. V tabulce
nize je seznam téchto poruch, jejich indikace a blizSi popis. Jednotlivé chyby jsou
indikovany oranzovym blikanim prislusné LED pri¢emz ostatni LED sviti Cervené.

Blikani mdZe byt pomalé (1x/s () nebo rychlé (5x/s (]).

Indikace Nazev poruchy |Popis a pricina Reseni
Chyba Naprogramované polohy | Postupné preprogramuite
naprogramo- pozic jsou prehazeny vSechny pozice tak, aby
vanych pozic nebo se prekravaji. | polohy pozic Sly postupné
Casto vznika pri|a neprekryvaly se
preprogramovani (polohy  na pistnici

zrcadlové nez  bylo| vzdalené <2mm)
predprogramovano ve

vyrobé.
Porucha Spatné zapojeni, zkrat ¢&i|Za letu otocenim
senzoru polohy |rozpojeni obvodu | prepinate do pozice 1

senzoru polohy. Pricinou|nebo 2 aktivujete
mdZe byt zavada na|Bezpecnostni  manualni
elektroinstalaci nebo na|rezim (viz. Kap. 5.3).

senzoru polohy, viINa zemi zkontrolujte
ojedinélych pripadech v|spravnost a funkcénost

ovladaci jednotce. zapojeni elektroinstalace
a funkénost senzoru
polohy.
Porucha Slaba  baterie  nebo|Zkontrolujte dimenzovani
Nizké napéti dlouhé  pfivody  do|palubni sit€, stav baterie,

jednotky FLAPS V6, na zkratte pfivody k jednotce
kterych je pii velkém |FLAPS V6, pfivody k

zatizeni aktuatoru piili§|aktuatoru (pfipadné
velky dbytek napéti zvétSete prlrezy vodigﬂ,
pokud nejdou  zkratit
privody)
Porucha Vybitd baterie  nebo |Zkontrolujte
Podpéti porucha v| elektroinstalaci,
elektroinstalaci dimenzovani palubni sité,

stav  baterie, zkrat'te
privody k jednotce FLAPS
V6, privody k aktuatoru
(pfipadné zvétsete prirezy
vodi¢l, pokud nejdou
zkratit privody)
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Indikace Nazev poruchy |Popis a priCina Reseni
Porucha Proud aktuatorem |Po otoceni prepinace je
Nadproud presahl limitni hodnotu. | porucha resetovana.
motoru Mozné priciny: Aktuator|Pokud k ni opakované

byl extrémné pretizen,
zkrat na vodiCich k
aktuatoru, porucha
aktuatoru apod.

dochazi, zarizeni
nepouzivejte az do doby,
kdy zkontrolujete
instalaci, zapojeni,
aktuator a mechanickou
konstrukci, ktera mize
zplsobovat extrémni
pretizeni aktuatoru.

Tyto vySe uvedené poruchy mohou za urcitych okolnosti nastat v kombinaci nékolika
zaroven. Pak indikace je takova, ze blikaji oranzové 2 (i vice) LED prislusnych poruch a
ostatni zbylé LED jsou Cervené.

Priklad kombinace poruch Chyba naprogramovanych pozic a Porucha senzoru

polohy:

Jednotka FLAPS V6 HBR dale indikuje blikanim ¢i svitem kombinace LED nékolik
nekritickych chyb, které mohou v provozu za urcitych okolnosti nastat:

Indikace

Nazev poruchy

vIrva

Popis a pricina

Iv!eéeni

Chyba

Timeout
dojezdu na
polohu

Aktuator klapek nedojel na
polohu naprogramovanou
navolené pozici. 2 LED

oranzovym svitem
indikuji mezi kterymi
pozicemi zhstal
aktuator stat.

Pricinou mize byt slaba
baterie letounu, dlouhé
privody, pretizeni klapek
apod.

Zkontrolujte  dimenzovani
palubni sité, stav baterie,
zkrat'te privody k jednotce
FLAPS V6, privody k
aktuatoru (pfipadné
zvétSete prdfezy, pokud
nejdou zkratit pfivody).
DalSim otocenim prepinace
je chyba resetovana a
aktivovan pohyb
aktuatoru.
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Indikace

Nazev poruchy

Popis a pricina

Reseni

Chyba

Poloha
aktuatoru nad
nejvyssi pozici

Aktuadtor se nachazi v
poloze, ktera je vyssSi nez
nejvySsi  naprogramovana
pozice 0.

Pric¢inou mdze byt
prekro¢eni samosvornosti
aktuatoru a mechanicky
posun, pripadné elektricky

pojezd napf. v rezimu
programovani poloh
(neulozeno) nasledovany

resetem zarizeni

Ovladaci jednotka umozni
pohyb  aktuadtoru  bez
omezeni ve sméru dovnitf
do rozsahu pozic. Staci
tedy navolit otocenim
prepinae nékterou pozici
klapek a ovladaci jednotka
aktivuje posuv aktuatoru
smérem na  zadanou
pozici.

Chyba
Poloha
aktuatoru pod

avvs

Aktuator se nachazi v
poloze, ktera je nizSi nez

Vv

nejnizséi  naprogramovana
pozice 3.
PFic¢inou mdze byt

prekro¢eni samosvornosti
aktudtoru a mechanicky
posun, pripadné elektricky

pojezd napf. v rezimu
programovani poloh
(neulozeno) nasledovany

resetem zarizeni

Ovladaci jednotka umozni
pohyb  aktudtoru bez
omezeni ve sméru dovnitf
do rozsahu pozic. Staci
tedy navolit otocenim
prepinace nékterou pozici
klapek a ovladaci jednotka
aktivuje posuv aktuatoru
smérem na  zadanou
pozici.

POZOR! Chyba naprogramovanych pozic se mlze v ojedinélych pfipadech indikovat v
kombinaci s Poruchou senzoru polohy i v pripadé, kdy pozice jsou naprogramovany
spravné. Je to dano principem fungovani SW kontroly a souhrou nahodnych kombinaci
vngjSich vlivli a Poruchy Senzoru polohy. Po odstranéni Poruchy Senzoru polohy vymizi i
Chyba naprogramovanych pozic. NENI tedy nutné preprogramovavat polohy jednotlivych
pozic.
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6.2 Casté zavady a jejich odstranéni

NejCastéjsi zavady a jejich odstranéni resi Kapitola 6.1 Indikované chyby a poruchy,
kde jsou v tabulce zaznamenany priciny a mozné ostranéni indikovanych chyb a poruch.

Pokud vsak v predchozi kapitole nenchazite reseni na Vasi zavadu, zkuste reseni najit v

nasleduijici tabulce:

Zavada

Pric¢ina

Odtsranéni

Aktuator nedojizdi az na
koncovy spinac

*  Mechanicky posun
externiho koncového
spinace

*  Spatné naprogramovani
dané pozice —
neaktivovano dojizdéni na
koncovy spinac

Zkontrolujte mechanické
upevnéni koncového
spinace

preprogramujte (dle
prislusné kapitoly tohoto
manualu) pozici s
koncovym spinaéem

POZNAMKA Tato kapitola je postupné doplfiovéna dle zkuenosti s vyrobkem a dotaz{l

zakaznika.
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revize |datum autor popis
0 24.3.2020 ATAMAN Uvodni verze
1 20.5.2020 ATAMAN Doplnény informace o 3-polohové varianté HBR 3P,

doplnéno info o zkouskach

www.lambertelectronic.com

LAMBERT ELECTRONIC s.r.o.
Sokolovska 573

68601 Uherské Hradisté
Ceska Republika, EU

Telefon: +420 572 522 166 y 1C:28344235
E-mail: info@lambertelectronic.com DIC:CZ28344235
www.lambertelectronic.com Spolecnost zapsana u KOS Brno

oddil C, vloZka ¢. 62647
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